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El egresado de Ingenieria Mecatronica
de la Universidad de Lima se encuentra
capacitado para disefiar, fabricar,

implementar e integrar maquinas y
sistemas automaticos de vanguardia.
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Su conocimiento tedrico y practico le
permite innovar procesos productivos
a través de la sinergia de la mecanica,

electrénica, programacion y control, a
fin de contribuir con la competitividad
de las organizaciones.
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Asignaturas electivas:

SISTEMAS
NEUMATICOS

BIG DATA

GESTION DE
PROYECTOS DE
DISENO *

REDES Y
PROTOCOLOS
INDUSTRIALES

CIBERSEGURIDAD

TECNOLOGIA
INDUSTRIAL *

SISTEMAS
AUTONOMOS NO
TRIPULADOS

DISENOY
FABRICACION DE
GRIPPERS

SISTEMAS SCADA

VISION ARTIFICIAL
PARA ROBOTICA

REALIDAD VIRTUAL Y
AUMENTADA

DIGITAL TWIN

TRANSFORMACION
DIGITAL *

DISENO Y
PROTOTIPADO *

TECNOLOGIAS DE
PROGRAMACION *

Para elegir estas asignaturas, es necesario cumplir con los requisitos indicados en el plan de estudios vigente.

Asignaturas obligatorias del Programa de Estudios Generales

Asignaturas obligatorias de la Carrera de Ingenieria Mecatrénica

Asignaturas electivas de la Carrera de Ingenieria Mecatrénica

Asignaturas comunes entre carreras de la Facultad**

*

**| a Facultad de Ingenieria comprende las carreras de Ingenieria Ambiental, Ingenieria

Civil, Ingenieria Industrial, Ingenieria Mecatrénica e Ingenieria de Sistemas.

DISENO DE
PROYECTOS
SOSTENIBLES *

SEGURIDAD,

SALUD OCUPACIONAL
Y BIENESTAR
ORGANIZACIONAL *
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DISENO DE PLANTAS
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PROYECTO
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MECATRONICA |

GESTION DE

PROYECTOS *

ELECTIVO Il

ELECTIVO IV
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SISTEMAS
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ELECTIVO VI

CREDITOS 7
3 OBLIGATORIOS

CREDITOS
OBLIGATORIOS
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RESUMEN DE CREDITOS CREDITOS CARACTER
Estudios Generales 40 Obligatorio
Facultad 147 Obligatorio
Total electivos 18 Electivo
Total créditos 205

Sujeto a cambio curricular.



